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PROPOSITO DEL CURSO:

El alumno aplicara los conocimientos de Calculo vectorial y ecuaciones diferenciales para el
entendimiento del movimiento de una particula o cuerpo rigido considerando tanto la geometria del
movimiento asi como la relacién de las fuerzas que actlan sobre el mismo ya sea para describir el
fendbmeno o determinar las fuerzas requeridas para producir un movimiento especifico.

1. Competencias bésicas:

Solucién de problemas. Emplea las diferentes formas de pensamiento (observacion, analisis,
sintesis, reflexion, induccién, inferir, deduccion, intuicion, creativo, innovador, lateral e inteligencias
multiples) para la solucién de problemas, aplicando un enfoque sistémico.

2. Competencias profesionales.

Fundamentos Bé&sicos para Ingenieria y Ciencia. Utiliza las herramientas fundamentales de las
ciencias basicas para el desarrollo y potencializacion paulatinos de esquemas formales de
pensamiento, de capacidad légica, interpretativa y de abstraccion en la representacion de modelos,
disefios e implementaciones en el estudio de fendmenos idealizados para las propuestas de
soluciones a los problemas reales de interés para la ingenieria, manejando informacién técnica y
estadistica de forma sistemética para la toma de decisiones en un contexto de responsabilidad social
y respeto al medio ambiente.




METODOLOGI
OBJETOS DE RESULTADOS | A
DOMINIOS ESTUDIO DE (Estrategias, EVIDENCIAS
(Contenidos, temasy | APRENDIZAJE secuencias,
subtemas) recursos
didacticos)
Competencias 1. INTRODUCCION Define cada e Clase Trabajo por
bésicas: 1.1.Definicion, una de los interactiva | escrito con
1. Aplica las esbozo, conceptos que maestro- estructura
diferentes técnicas de importancia y involucran un alumno IDC
observacion para la métodos de la andalisis (Introduccion,
solucion de Dinamica dinamico. desarrollo y
problemas. 1.2.Concepto de e Investigaci6 | conclusion)
distancia, tiempo, n de donde
2. Aplica la velocidad y topicos y investiga y
tecnologia a la aceleracion como problemas | explica los
solucién de vectores 'y especificos. | conceptos de
problematicas. concepto de la unidad en
particula base a
3. Emplea diferentes | 1.3. Tipos de diferentes
métodos para movimiento de un fuentes
establecer plano, bibliogréaficas.
alternativas de componentes
solucion de radial y
problemas transversal de la
velocidad.
Competencias 2. DINAMICAY Resuelve e Clase Ejercicios en
profesionales: CINEMATICA DE problemas de interactiva | clase donde
PARTICULAS dinamica de maestro- se resuelve la
. Utiliza el | 2.1.Fuerza, masa, una particulaen alumno cinematica de
razonamiento leyes de Newton, | términos de sus una particula
matematico  para momentos lineal | componentes Problemari | en términos
producir e yangularysus | tanto 0s de sus
interpretar distintos conversiones tangencial, Uso de componentes
tipos de informacién |2.2. Ecuaciones del normal, tecnologia | tangencial,
de diversas movimiento en transversal asi Aprendizaje | normal,
disciplinas, asi funcién de los como radial. por transversal y
como para ampliar componentes problemas | radial.
el conocimiento radial y (ejemplos
sobre aspectos transversal resueltos).
cuantitativos y 2'3'5;’8;90'3"2?;3 ay
f‘:;%c;zles de la su consterv?ciénl; Ln\é(ZStlgaCIO
proponiendo momentos linea ‘i
. y angular y sus picos y
;?!)%?5225 a conservaciones grsogsgi]::s
relacionados con la 2.4.Fuerzas b S
: - conservativas, Presentacio
vida cotidiana y el fuerzas nes
rpyndo laboral con impulsivas, multimedia,
ética y valores colisiones, uso'y
problemas aplicacion
relativos a de
herramienta




energiay S
momento. informatica
S.

» Aplica fundamentos | 3. VIBRACIONES DE | Resuelve Clase Ejercicios en
tedricos y métodos UNA PARTICULA | problemas de interactiva clase donde
matematicos para 3.1.Vibracion. libre s?stemas cono maestro- se obt_i(,ene la
el estudio de 3.2.Péndulo simple | sin _ | ecuacion de
fenGmenos roximad s || Paaisiemas

o aproximada _
nigumrilsss T:COS Y| 3.3.péndulo simple | vibracién libre y Problemari | amortiguados
q L solucion exacta | forzada 0S y no
composicion, 3.4.Vibracion libre Uso de amortiguados
estructura, amortiguada tecnologia | en vibracién
propiedades de la 3.5.Vibraciones libre y
materia y la forzadas Investigacio | vibracion
interaccion con 3.6.Vibraciones nde forzada.
diversas disciplinas amortiguadas topicos y
forzadas problemas
especificos.
Presentacio
nes
multimedia,
usoy
aplicacion
de
herramienta
s
informatica
S.
4. SISTEMAS DE Resuelve Clase Ejercicios en
PARTICULAS problemas interactiva clase donde
aplicando el maestro- se aplica el
4.1.Aplicacion de las | principio de la alumno principio de la
leyes de Newton | conservacion conservacion
avarias de cantidad de Problemari | de la cantidad
particulas, movimiento oS de
fuerzas efectivas Uso de movimiento.
angular de un Investigaci6
sistema de n de
particulas t6bicos
4.3.Movimiento del erc))bIem);s
centro de masa especificos.
4.4. Momento Presentacio
angular respecto
al centro de masa nes. .
4.5. Energia, cinética multimedia,
de un sistema de usoy
particulas aplicacion
4.6. Principios, de

trabajo-energia

herramienta
S




4.7. Impulso y informética
momento de un S.
sistema de
particulas y
conservacion del
momento.
5. MOVIMIENTO DE | Resuelve Clase Ejercicios en
CUERPOS roblemas . . clase donde
RIGIDOS EN UN gplicando el Interactiva se aplican los
PLANO método de maestro- métodos de;
5.1.Ecuaciones del | trabajoy alumno trabajo y
movimiento de un | energia asi energia, y de
cuerpo rigido como el de Problemari | impulso y

5.2.Momento angular | impulso y 0s cantidad de
de un cuerpo cantidad de Uso de movimiento.
rigido movimiento al tecnologia

5.3.Movimiento de un | fenémeno Investigacio

cuerpo rigido en analizado n de
el plano tépicos y
5.4.Rotacién problemas
alrededor de un especificos.
eje fijo Presentacio
5.5.Velocidad nes
absoluta 'y multimedia,
relativa usoy
5.6.Centro de aplicacion
rotacion de
instantanea herramienta

5.7.Aceleracion S

absoluta y informatica

relativa S.
5.8.Movimiento

alrededor de un

punto fijo

6. MOVIMIENTO Resuelve Clase Ejercicios en
DEL CUERPO problemas interactiva | clase donde
RIGIDO EN EL aplicando el maestro- se obtiene la
PLANO: método alumno. ecuacion de
METODOS correspondient movimiento

DE ENERGIA e al fenébmeno Problemari | para un
Y MOMENTO analizado 0s cuerpo rigido
6.1.Principios de Uso de aplicando el
trabajo y energia tecnologia | Principio de
para un cuerpo Investigacio conservacion
rigido ) n de de la energia.

6.2.Trabajo y energia t6pICOS y

cinética para un

cuerpo rigido problemas
6.3.Conservacion de espeC|f|c0§.

la energia E(r;sentacm

6.4. Potencia

multimedia,




6.5.Vibraciones libres
de un cuerpo
rigido
6.6. Aplicacion del
principio de
conservacion de
la energia

usoy
aplicacion
de
herramienta
S
informatica
S.

FUENTES DE INFORMACION
(Bibliografia, direcciones electrénicas)

EVALUACION DE LOS APRENDIZAJES
(Criterios, ponderacion e instrumentos)

Beer, Johnston and Eisenberg 2013.
Mecanica vectorial para ingenieros
Dindmica. (10a edicion) McGraw Hill. México.
R. C. Hibbeler 2004. Mecéanica vectorial para
ingenieros, Dindmica. 102 edicién. Prentice
Hall México.

Denniz G. Zill 2015. Ecuaciones
diferenciales. 102 edicién. Cengage learning.
México.

Anthony Bedford 1996. Mecanica para
ingenieria Dinamica. Addison-Wesley
Iberoamericana E. U.A.

Primera evaluacidn parcial:
e Examen escrito 80%

e Tareas (ejercicios) 20%

Segunda evaluacion parcial:
e Examen escrito 80%

e Tareas (ejercicios) 20%

Tercera evaluacién parcial:
e Examen escrito 80%

e Tareas (ejercicios) 20%

La acreditacion del curso:

e Seintegra con las 3 evaluaciones
parciales las dos primeras tienen un
peso cada una del 30% de la
calificacion final y la tercera
evaluacién un 40%.

Nota: Para acreditar el curso se debera tener
calificacion aprobatoria. La calificacién
minima es de 6.0

LAS ACTIVIDADES NO REALIZADAS EN
TIEMPO Y FORMA SE CALIFICAN CON
CERO.
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1. INTRODUCCION

3. 2. DINAMICAY
CINEMATICA DE
PARTICULAS

3.3.
VIBRACIONES
DE UNA
PARTICULA

4. SISTEMAS DE
PARTICULAS

6.5. MOVIMIENTO
DE CUERPOS
RIGIDOS EN UN
PLANO

6 MOVIMIENTO DEL
CUERPO RIGIDO
EN EL PLANO:
METODOS
DE ENERGIA

Y MOMENTO




