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PROGRAMA DEL CURSO:
SISTEMAS DINAMICOS

CONTROLABLES Prerrequisito (s):

PROPOSITO DEL CURSO:

En este curso se abordaran las caracteristicas y capacidades de los sistemas dinamicos
controlables como base para la aplicacion de la teoria de control y estabilizacion requeridos en
los diferentes sistemas aeroespaciales tales como los utilizados en la dinAmica y control de
vuelo, ingenieria satelital y en general como fundamento de todos los sistemas autbnomos.

COMPETENCIAS A DESARROLLAR

Competencias especificas

disefio aeroespacial

Disefiar sistemas aeroespaciales y elementos mecanicos con base a metodologias de
desarrollo de productos y herramientas de analisis ingenieril para contribuir en el desarrollo e
ingenieria de aeronaves, motores y sistemas satelitales.




METODOLOGIA

OBJETOS DE ESTUDIO RESULTADOS (Estrateg_las,
(Contenidos, temas y DE SIOOTEIEE,
DOMINIOS subterﬁas) APRENDIZAJE recursos EVIDENCIAS
didacticos)
I. Unidad I

(E) Disefia sistemas y
componentes
aeroespaciales aplicando
métodos y tecnologia de
ingenieria de sistemas.

(E) Aplica diversos
métodos para analizar
comportamientos de los
factores del disefio
utilizando tecnologia
computacional

1.1 Introduccion

1.2 Ejemplos de sistemas
de control

1.3 Descripcion del
control con lazo
cerradoy
comparacién con el
control de lazo abierto

1.4 Disefioy
compensacion de
sistemas de control

1.5 Definicién de funcién
de transferencia y de
respuesta impulso

1.6 Sistemas de control
automaticos

1.7 Modelado en el
espacio de estados

1.8 Representacion en el
espacio de estados de
sistemas de
ecuaciones
diferenciales
escalares

Il. Unidad Il

2.1 Deduccién de la
ecuacion de movimiento

2.2 Péndulo simple

2.3 Péndulo doble

2.4 Método de estabilidad
de Lyapunov

2.5 Célculo de trayectorias
en el espacio fase

I1l.Unidad Il

3.1Funcién de
transferencia de una
aeronave

3.2 Actuadores

3.3 Actuadores de la
superficie de control

3.4Piloto automatico

Describe los
elementos
conceptuales
para que
determine las
ecuaciones de
movimiento de un
sistema.

Explica y formula
las ecuaciones
de movimiento

del piloto
automatico de
una aeronave
fundamentado en
la teoria de
control.

Clase magistral
Aprendizaje por
problemas.
Aprendizaje
cooperativo

Trabajos por
escrito,
Examenes,
presentaciones,
ejercicios

Clase magistral
Aprendizaje por
problemas.
Aprendizaje
cooperativo

Trabajos por
escrito,
Examenes,
presentaciones,
ejercicios

Clase magistral
Aprendizaje por
problemas.
Aprendizaje
cooperativo

Trabajos por
escrito,
Examenes,
presentaciones,
ejercicios




FUENTES DE INFORMACION EVALUACION DE LOS APRENDIZAJES

(Bibliografia, direcciones electrénicas) (Criterios, ponderacién e instrumentos)
Se toma en cuenta para integrar calificaciones
Luenberger, David. Introduction to Dynamic Systems: Theory, parciales:
Models and Applications. e 3 examenes parciales resueltos en la

plataforma donde se evalia
conocimientos, comprension y aplicacion.

Doyle John, Bruce Francis and Allen Tannenbaum. Feedback Con un valor del 30%, 30% y 40%
Control Theory. Dover, 2009. respectivamente

Kailath, Tomas. Linear Systems. Prentice Hall, 1980.

La acreditacion del curso se integra:

e Examenes parciales:

e Trabajos extra clase tales como:
cuestionarios, resimenes, participacion
en exposiciones, discusion individual,
ejercicios en la plataforma, antologias,
mapa mental.

Nota: La calificacion minima aprobatoria sera de
6.0

CRONOGRAMA DEL AVANCE PROGRAMATICO

Objetos de estudio Semanas
8 9
Unidad |
Unidad I

Unidad Il




